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BJETIVO GENERAL

Analizar la informacion de un cultivo desde el aire mediante el uso de UAV con
sensor RGB para obtener una perspectiva de produccion y generar indices de
vegetacion en la determinacion de contenido de humedad vy relacion nutricional
del cultivo de quinua y haba.

BJETIVOS ESPECIFICOS

1. Capturay procesamiento de imagenes

2. Calculo de indices de vegetacion
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MARCO TEORICO

- Una definicion mas actualizada que nos da la Sociedad Americana de Fotogrametria y Teledeteccion
(ASPRS) “Es el arte, ciencia y tecnologia para la obtencion de medidas fiables de objetos fisicos y su
entorno, a través de grabacion, medida e interpretacion de imagenes y patrones de energia
electromagnética radiante y otros fenomenos”.

PROCEDIMIENTO FOTOGRAMETRICO

ORIENTACION ORIENTACION ORIENTACION
INTERNA RELATIVA ABSOLUTA




Qué es un UAV? Phantom 3 Professional

Sony EXMOR 1/2.3"
Sensor Pixeles efectivos: 12,4 M
(pixeles totales 12.76)

Fov 94°20 mm (35 mm
Lente

CAMARA

formato equivalente)
Tamano Maximo de la

4000X3000
Imagen
Peso (Baterias y hélices

12804
incluidas)

Velocidad Max (sin viento) 16m/s

Altura maxima de servicio 6000 m

AEREONAVE

Modo GPS GPS/GLONASS
Max. Duracion de vuelo Aprox 23 min
Capacidad 4480 mAh
Voltaje 15.2V

BATERIA

Tipo de bateria Lipo 4S
Energia 68 Wh
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INDICES DE VEGETACION

GNDVI = ONIR—PGREEN
PNIRTPGREEN

NGRDI = OGREEN —¥PRED

®GREENT®PRED

RVI - ONIR

®RED

GVI = ONIR

®GREEN

RG = PRED

PGREEN

Fuente: (Diaz Garcia-Cervigon, 2015)




PLAN DE VUEL
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Parametros de vuelo

Altura de vuelo

Traslapo Longitudinal

Traslapo Transversal

Dimensiones del Terreno
(Ancho x Largo)

Velocidad de vuelo

Tiempo de Vuelo

Unidad
25m
80 %

80 %
107 MX99m

0,12 m/s
1min26s
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Altitude
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Time: 1min26 s
Altitude: 0.0 m
Speed: 0.1 m/s
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RESULTADOS

El ortomosaico se obtuvo mediante la unidn
y tratamiento de 151 fotografias aéreas
tomadas con un UAV Phantom 3

Los valores del indice NGRDI oscilan entre -0.24 a 0.19
en donde el aumento de los valores indican el vigor de
la vegetacion y los negativos indican el suelo desnudo.
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CONCLUSIONES

» El uso de UAVs facilita el monitoreo continuo de variables que demanda la agricultura de precision
para ayudar en la toma de decisiones agricolas a traves de la informacion obtenida de imagenes y
el analisis de datos espaciales y temporales, ejecutando procesos eficaces con menor costo y
tiempo en zonas de estudio reducidas.

El ortomosaico obtenido del UAV, permite observar claramente las zonas donde se concentra el
mayor contenido de humedad, y las zonas que se pueden ver afectadas por falta de riego, esto se
puede verificar también al observar el tamafno de las plantas en la imagen, puesto que las que
poseen el riego adecuado, tienen un mayor tamano que las que no estan siendo regadas.

El indice de vegetacion NGRDI muestra las zonas en donde existe o carece la vigorosidad de las
especies vegetales confirmando la informacion mediante observaciones en campo.




